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UC30-21_162
I

Ultraschallsensor
Mit zwei Digitalausgangen
Betriebsanleitung

Einlernen der Felder
unter Punkt G

Sicherheitshinweise

e Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

e Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachper-
sonal.

e Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreini-
gung schutzen.

e Das Gerat ist kein Sicherheitsbauteil im Sinne der jeweils
gultigen Sicherheitsnormen fur Maschinen.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die Sensoren UC30-21_162 und UC30_21_164 sind Ultra-
schallsensoren und werden zum beruhrungslosen Erfassen
von Sachen, Tieren und Personen eingesetzt.

Hinweise

e Unterhalb der Betriebsreichweite des Ultraschallsensors
UC30-2 ist keine Entfernungsmessung moglich.

e Die UC30-2 Sensoren verfugen Uber eine interne Tempe-
raturkompensation. Aufgrund der Eigenerwarmung des
Sensors erreicht die Temperaturkompensation nach ca.
30 Minuten Betriebszeit ihren optimalen Arbeitspunkt.

e Digitalausgang: Eine orange leuchtende LED D1 oder D2
signalisiert, dass der zugehorige Digitalausgang Q1 oder
Q2 aktiv ist.

e Der Betrieb mit der Filtereinstellung FOO (einstellbar Uber
Connect+ Software) ist nicht zulassig, da in diesem Fall
EMV-Storungen auftreten konnen.

e Uber den Connect+ Adapter (CPA) und die Connect+ Soft-
ware konnen Sie alle Teach-in- und weitere Sensorpa-
rametereinstellungen vornehmen. Artikelnummer Con-
nect+ Adapter und Connect+ Software: 6037782.

Inbetriebnahme
Siehe Ablaufdiagramme G bis I, Seite 2.

Digitalausgang

FUr jeden Digitalausgang gibt es drei Betriebsarten.

e Betrieb mit einem Schaltpunkt, Methode A oder
Methode B (DtO):
Der Digitalausgang ist aktiv, wenn sich das Objekt un-
terhalb des eingelernten Schaltpunkts befindet. In der
Teach-in-Prozedur ,Schaltpunkt einlernen - Methode A“
lernt der Sensor die tatsachliche Entfernung zum Objekt
als Schaltpunkt. In der Teach-in-Prozedur ,Schaltpunkt
einlernen - Methode B“ lernt der Sensor die Entfernung
zum Objekt plus 8 % als Schaltpunkt.

e Fensterbetrieb (Window):
Der Digitalausgang ist inaktiv, wenn sich das Objekt in-
nerhalb des eingelernten Fensters befindet.

e Objekt zwischen Sensor und Hintergrund (ObSB):
Der Digitalausgang ist aktiv, wenn sich das Objekt zwi-
schen Sensor und fest montiertem Reflektor befin-
det. Das zu erfassende Objekt darf sich im Bereich von
0 % ... 85 % der eingelernten Entfernung befinden.

Tabelle Montageabstande ohne Einsatz von
Synchronisations- oder Multiplexbetrieb

Parallel Gegenuberliegend
UC30-214x >2,0m >18 m
UC30-215x >4,0m >30m

Wenn Sie mehrere Ultraschallsensoren betreiben und der in
der oben stehenden Tabelle angegebene Montageabstand
unterschritten wird, empfehlen wir den integrierten Synchro-
nisations- oder Multiplexbetrieb zu nutzen.

Synchronisations- und Multiplexbetrieb

Synchronisations- und Multiplexbetrieb vermeiden eine
gegenseitige Beeinflussung mehrerer miteinander verschal-
teter Sensoren. Der Detektionsbereich vergrofRert sich auf
die Flache, die alle via PIN 5 (MF) miteinander verschalteten
Sensoren abdecken.

Beim UC30 konnen max. 50 Sensoren miteinander verschal-

tet werden.

— Im Synchronisationsbetrieb senden und empfangen alle
Sensoren ihre Ultraschallimpulse gleichzeitig. Der Syn-
chronisationsbetrieb beginnt automatisch, sobald die
Sensoren miteinander via PIN 5 (MF) verschaltet werden.

— Im Multiplexbetrieb senden und empfangen alle Sen-
soren ihre Ultraschallimpulse nacheinander in einer
definierten Reihenfolge. Dies ermdoglicht eine zusatzliche
Positionsbestimmung der erfassten Objekte. Um in den
Multiplexbetrieb zu wechseln, mussen den via PIN 5 (MF)
verschalteten Sensoren mit der Software Connect+ unter-
schiedliche Adressen zugeordnet werden.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei. Abhangig vom Einsatzort
konnen fur das Gerat in regelmafigen Zeitintervallen folgen-
de, vorbeugende Instandhaltungsarbeiten erforderlich sein:
- Die Grenzflachen vorsichtig mit Wasser reinigen.

— Verschraubungen und Steckverbindungen prufen.
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Elektrischer Anschluss
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Pegel Digitalausgang Q1/Q2 high —» LED D1/D2 = orange
Pegel Digitalausgang Q1/Q2 low — LED D1/D2 = grun
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D2 lights orange/ D2 lights green/
D2 leuchtet orange D2 leuchtet grun

Pegel Digitalausgang Q1/Q2 high — LED D1/D2 = orange
Pegel Digitalausgang Q1/Q2 low — LED D1/D2 = grun
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Erfassungsbereiche

Erfassungsbereich abhangig von Reflexionseigenschaften,
Grofse und Ausrichtung des Objekts

Grenzreichweite

Betriebsreichweite

Beispielobjekt: Ausgerichtete Platte 500 mm x 500 mm
Beispielobjekt: Rundstab mit Durchmesser 27 mm

Erfassungsbereich in mm (inch)
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F Technische Daten

Betriebsreichweite

600 ... 6000 mm

Grenzreichweite 8000 mm
Ultraschallfrequenz (typisch) 80 kHz
Hysterese (einstellbar uber Connect+) 100 mm
Gewicht 280 g
Auflosung > 0.18 mm

Wiederholgenauigkeit

+ 0.15 % referring to current measurement value / + 0,15 % bezogen auf den aktuellen Messwert

Genauigkeit Y

+ 1 % referring to current measurement value / < 1 % bezogen auf den aktuellen Messwert

Versorgungsspannung U, ?

DC9..30V

Leistungsaufnahme (ohne Last)

<1.2W

Gehausematerial

PBT-plastic, PET-plastic; Ultrasonic transducer: Polyurethane foam, glass epoxy resin
PBT-Kunststoff, PET-Kunststoff; Ultraschallwandler: Polyurethanschaum, Epoxydharz mit Glasanteilen

Schutzart nach EN 60529

IP 67

Schutzklasse

Anschlussart

Male connector M12, 5-pin / Stecker M12, 5-polig

Umgebungstemperatur

Operation / Betrieb: -25 °C ... +70 °C
Storage / Lager: -40 °C ... +85 °C

Digitalausgang

2 x PNP (200 mA)

Ausgabezeit 60 ms
Schaltfrequenz 3 Hz
Ansprechzeit 240 ms
Initialisierungszeit < 450 ms

b Temperaturkompensation iber Connect+ abschaltbar, nicht temperaturkompensiert: 0,17 %/K.
2 Grenzwerte, verpolsicher. Betrieb in kurzschlussgeschitztem Netz, max. 8 A, Class 2.
¥ PNP:HIGH=U, - (<2V)/LOW=0V;NPN: HIGH=< 2V /LOW = U,

G Teach-in der Parametrierung

AuReres Feld(groRer Durchmesser) einlernen

zum erkennen von Koérpern mit mindestens 50cm x 50cm

Digitalausgang einlernen Q1 mit Taste T1

Werkseinstellung: Schliefder, Schaltpunkt (DtO) bei halber Betriebsreichweite
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Schaltpunkt einlernen - Methode A
(DtO = Distanz zu Objekt)

Hintergrund einlernen (ObSB-Modus =
Objekt zwischen Sensor und Hintergrund)

Objekt bei M positionieren.

Objekt bei M positionieren.

Taste T1 fur ca. 3 s drucken,
bis beide LEDs gleichzeitig blinken.

Taste T1 fur ca. 3 s drucken,
bis beide LEDs gleichzeitig blinken.

Beide LEDs: blinken wechselseitig Beide LEDs: blinken wechselseitig

Taste T1 fur ca. 1 s drucken.

Taste T1 fur ca. 10 s drucken,
bis beide LEDs aufhoren zu blinken.

Normalbetrieb




Inneres Feld(kleiner Durchmesser) einlernen

zum erkennen von Kdrpern mit mindestens 2,7cm x 2,7cm

Digitalausgang einlernen Q2 mit Taste T2

Werkseinstellung: Schliefder, Schaltpunkt (DtO) bei maximaler Betriebsreichweite
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Schaltpunkt einlernen - Methode A Hintergrund einlernen (ObSB-Modus = : . .
(DtO = Distanz zu Objekt) Objekt zwischen Sensor und Hintergrund) Offner/Schliefier einstellen
Objekt bei M positionieren. Objekt bei M positionieren. Taste T2 fur ca. 13 s drucken,
bis beide LEDs wechselseitig blinken.
LED D1: blinkt
Taste T2 fur ca. 3 s drucken, Taste T2 fur ca. 3 s drucken,
bis beide LEDs gleichzeitig blinken. bis beide LEDs gleichzeitig blinken. LED D2: an: Schlieler
aus: Offner
Beide LEDs: blinken wechselseitig Beide LEDs: blinken wechselseitig .
Zum Andern der Einstellung
Taste T2 fur ca. 1 s drucken.
LED D2: wechselt Status
Taste T2 fur ca. 1 s driicken. Taste T2 fur ca. 10 s dricken, Ca. 10 s warten.
bis beide LEDs aufhoren zu blinken.
LED D1: blinkt nicht
Normalbetrieb
H Teach-in-Tasten aktivieren oder deaktivieren | Zuriicksetzen auf Werkseinstellung

Versorgungsspannung abschalten

Versorgungsspannung ausschalten

Mit gedruckter Taste T1 Versorgungs-
spannung zuschalten

Taste T1 ca. 3 s gedriickt halten bis LEDs Mit gedruckter Taste T1
sleichzeitig blinken Versorgungsspannung einschalten und
fur ca. 13 s gedruckt halten,
b b= plinkt bis beide LEDs wechselseitig blinken.
LED D1: an: aktiviert
aus: deakilviert Beide LEDs: blinken schnell wechselseitig
Zum Andern der Einstellung
Taste T1 ca. 1 s drlcken Normalbetrieb
LED D1.: wechselt Status

Ca. 20 s warten

LED D2: blinkt nicht mehr

Normalbetrieb

Sicherheitstechnik Karl Gotsch
Grunstralle 5 90439 Nurnberg
Te:0911-9615366 Fax: 0911-9615295
Info@ste-sicherheitstechnik.de

l ' K - For use in NFPA79 applications only.
C @ us - UL-Listed adapters providing field wiring leads
are available.
I LISTED - Refer to the product information.




